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Jrangos surinkimas

Lygiagretaus vairavimo sistemos surinkimas ir paruosimas darbui.

1. Antenos x x
montavimas
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Lygiagretaus vairavimo antena yra
montuojama ant traktoriaus stogo
centriniame taske (1 pav.).

Sios antenos laidas toliau yra
pravedamas kur patogiausia

ir jungiamas prie monitoriaus
nugarinéje puséje esancio lizdo
ANT1, kaip pavaizduota 2 pav.

1 pav. Antenos vieta

2. Monitoriaus
montavimas
Prie monitoriaus nugarinéje puséje

esanciy varzty yra prisukamas RAM
apvalus laikiklis (3 pav.).

Toliau laikancioji dalis pritvirtinama
prie traktoriuje esancio laikiklio ir
prijungiama prie RAM uZfiksuojamos
jungties (4 pav.).

2 pav. Antenos lizdas monitoriaus nugarinéje puséje

3 pav. RAM apvalus laikiklis 4 pav. Uzfiksuojamas laikiklis traktoriaus kabinoje
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3. Laidy sujungimas

Pagrindinis laidynas sujungiamas su
PORT 2 lizdu (5-6 pav.)

Maitinimo kabelis sujungiamas su
pagrindiniu laidynu per atitinkama
jungtj. Sio kabelio (+) ir (-) laidai
sujungiami su transporto pr. baterija
(palaikoma 12V ir 24V), Ziar. 6-7 pav.

PORT 2
jungtis

5 pav. Laidy lizdai

6 pav. Pagrindinis laidynas

Sistemos paleidimas

Jjungus lygiagretaus vairavimo sistemg
galima pasirinkti i$ 3-iy rezimu:

. START JOB (Pradéti darba);

. JOBLIST (Darby sarasas);

. SETUP (Nustatymai).

Siuo atveju spaudziame SETUP ir
vadovaujames tolimesne instrukcija
(8 pav.).

Start Job

7 pav. Maitinimo kabelis

$ » 10:46

Guidance System

Job List

DEMO versija / www.luxera.it

< Q o) ] =

8 pav. Pradinis ekrano vaizdas
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Settings

4. Sistemos
nustatymai

Width + Addfarm v

LastPass Steer Angle: 130.0 | Steer Distance: 1.0 ‘!imeswidlh

Prie$ pradedant darbus turime atlikti
tam tikrus reikalingus nustatymus.

Serial Port Serial Ragt

Guide Direction

Tool name:

Spaudziame ADD FARM (Pridéti tikj) B viewtype it of et |
ir jra3ome naudojamo TOOL NAME P S i | !
(Padargo pav.), WIDTH OF IMPLEMENT Junction(m):
(Padargo plotis, m) ir JUNCTION =] check forupdate

(Sujungimo ilgis, m) (9 pav.).

LASTPASS parametrus palikti originalius 9 pav. Setup (Nustatymai)
(10 pav.)
Ties GUIDE DIRECTION (Kryptis) | E LastPass Steer Angle: 130.0  |* Steer Distance: 1.0 [times width

pasirinkti koks vaizdas Jums bus
tinkamas kai pradésite dirbti: ar vaizdas
su taskais judéjimo kryptimi ar nuokrypis
nuo judejimo krypties (11 pav.) I

10 pav. LASTPASS

Guide Direction © Positive Direction Opposite Directionl]

VIEW TYPE (Vaizdo tipas) pasirinkti koks
vaizdas Jums bus patogesnis: ar tekstinis,
ar su ikonomis (12-14 pav.)

11 pav. Guide Direction (Kryptis)

|I a View type

12 pav. View type (Vaizdo tipas)

(%) 5 S GO (P2
width:7.0m | km/h | 0.6 i \ i width:7.0m | kmh . 0.6

CT

13 pav. Vaizdas su tekstinémis ikonomis 14 pav. Vaizdas su ikonomis

LUXERAY  singularXyz 5



5. Pradeti darbg

Teisingai atlikus visus nustatymus, galima pradéti darba. Pradiniame lange spaudZziame START JOB (Pradéti
darbg) (8 pav.) ir atsirandame Siame ekrane (15 pav.).
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15 pav. Darbo pradZios ekrano vaizdas

A. Palydovai: Rodoma prie kiek palydovy Siuo metu yra prisijungta;

B. Tinklo biisena: Rodoma prie kokio tinklo tipo yra prisijungta;

C. Paklaida: Rodoma kaip tiksliai yra vaziuojama ir kokia paklaida nuo AB centrinés linijos;

D. Greitis: Dabartinis vaziavimo greitis (km/h);

E. Apdirbta: Kiek lauko ploto jau yra apdirbta (Ha);

F. VéZiy rodymas: Slépti/Rodyti tas pacias véZzias;

G. Trinti véZias: IStrinti véZias negrjztamai, véliau galima susikurti naujas véZzias su AB linijos karimu;
H. Atstatyti véZias: Atvaizduoti véZias ten, kur dabar stovi Jasy transporto pr. (centruoti);

I. Namai: Grjzti j pradinj ekrang;

J. Priartinti/Atitolinti: Priartinti arba atitolinti vaizdg ekrane, kad matytysi daugiau ar maziau lauko;
K. Tiesi linija: Sukurti tiesig AB linijg nuo pradinio tasko A iki galinio tasko B, sugeneruojamos tiesios
vairavimo linijos;

L. Vingiuota linija: Sukurti vingiuotg AB linijg nuo pradinio tasko A iki galinio taSko B, sugeneruojama
vingiuota linija, pagal Jasy nuvaZiuota kreive;

M. Prasilenkimas: Sukurti AB linijg kitai kelionei, atsizvelgiant j buvusig kelione;

N. PaZymeéti: Nukreipti vairuotoja ties vairavimo tasku, pagal i$ anksto nustatytg krypties taska.

(o))
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6. Darbysarasas

Pradiniame lange spaudZiame JOB

LIST (Darby sarasas) (8 pav.) ir Job List
atsidariusiame lange matysime visus iki Job Name Guide Type Area Length of
Siol vykdytus darby sarasus (16 pav.). demorB StaightGuide 0052 ooz m
. 240422152835 Straight Guide 0.0 0.0 m
Cia galite kiekvieng jau iSsaugotg darba
jsikelti, iSvalyti arba iStrinti i$ darby
sgraso.
< < 0 o D

16 pav. Darby sgraso ekrano vaizdas

7. Sukurti naujg uzduotij

Atlikus visus nustatymas ir pasiruoSima
darbui, galime pradéti dirbti:
pagrindiniame lange pasirenkame vieng
i$ linijos karimo bady:

. STRAIGHT (Tiesi linija),

«  CURVE (Vingiuota linija),

. LASTPASS (Prasilenkimas),

. SET SIGN POINT (PaZyméti)

Job Name

Job Name: {demoABl

ir jraSome uzduoties pavadinima
(17 pav.), kuris toliau bus randamas
uzduodiy sarase (16 pav.).

ISsaugojus uzduotj galime pradeti dirbti
naviguodami pagal apsibréZtas juostas. 17 pav. Kurti nauja uzduotj
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Kilus neaiSkumams, susisiekite su ,,Luxera” techniniu aptarnavimu:

servisas@luxera.lt . +370652 54055
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